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@ o Arduino via mBlock -

APP. BLUETOOTH CONTROLLER i

Communication

* )" sans fil ‘((
! bluetooth *

Interface ©

Application Android Module bluetooth programmable
Bluetooth controller (Arduino)

v

Energie —>( Chaine d’énergie

/4

Dans cet exemple il s’agit, de piloter une .
Del depuis un appareil nomade Android ; 600816 p|ay

via I'application Bluetooth Controller

https://play.google.com/store/apps/details?
id=com.giumig.apps.bluetoothserialmonitor&hl=fr

UNO et Grove - générer le code

répéter indéfiniment

o -

BT: données disponibles sur le port [SEld = B “Slors

-

Début si BT: recevoir la valeur de [l sur le port BEld = H
Mettre sur la broche 3

Mettre [ENEERECM sur la broche =Y bas ¥ |

\4
A

Communication

bluetooth ? NON

Programmer la carte Arduino avec mBlock
‘ et la librairie UNO et Grove afin de piloter
NON la Del verte sur la broche D3 en fonction de la
donnée recue via le bluetooth (sur la broche D8)

Réception
donnée =
«BP:1»?

Activer sortie ou Déactiver sortie ou
est la lampe est la lampe

UNO et Grove - générer le code
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https://play.google.com/store/apps/details?id=com.giumig.apps.bluetoothserialmonitor&hl=fr
https://play.google.com/store/apps/details?id=com.giumig.apps.bluetoothserialmonitor&hl=fr

O

Vcc : alimentation 5V
Gnd : 0V

Tx : Port 8

Rx : Port 9

Communication a
115200 Bauds

Prise Module bluetooth
0 Gnd -
Port D8
Blanc Rx

aune | T

[c0  Philips SHB4000

paired, not connected

Lancer I'application sur
I'appareil nomade et
sélectionner le module
Bluetooth connecté a la
carte Arduino

[c0 JBL Charge 2+

paired, not connected

(e LECLERC4

paired, not connected

] iPadde

paireg, n

[J Players

paireqg, n

Connectin

pd  Controller mode

Q) Switch mode

Choisir le mode

3= Dimmer
- « Terminal »

B Terminal mode I

Interface Arduino

Il n'est pas possible de téléverser un programme
dans linterface Arduino si un module bluetooth est
connecté (alimenté).
Il faut donc téléverser le programme sans brancher
le module bluetooth.

Orange F [aa] ==

LECLERC4

> BP:1
>BP:0

type in command

pour piloter la Del (en relation
évidement avec le programme sous
mBlock de l'interface Arduino
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I Orange F [ad)

Connect in Revenir au menu des modes. O

Controller mOcSeIectlonner Switch mode ‘

Setup the switch with your own “on"

information logique
( gique) and "off" commands

(!) Switch mode
1) Bp:1
3= Dimmer mode U )
Paramétrer chacun des
E Terminal mode | boutons correctement 1) Bro
|

LECLERCA LECLERCA

Les autres modes a decouvrir

Controller mode

Mode Controller : Associer le code pour » a =] X
chaque bouton ﬁ

”
UNO et Grove - générer le code

répéter indéfiniment

o

si BT: données disponibles sur le port DI = alors

mettre PRSI CGR & BT: recevoir la valeur de [l sur le port BEI

»

DonneeBluetooth = alors

I a led verte v EUTEEWCIGIITY D2 ¥ EY haut v |
»
I a led rouge v ETIEWAIE Y D3 ~ EY bas ~ | D com:3

sinon

si DonneeBluetooth =] alors A com:2

Mettre JENEENGULIRE sur la broche a m
»
VB la led verte v ETTEWCIGISITY D2 ~ Y bas ~ |

)
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—1- .
4= Dimmer mode O

Mode Analogique : Communication ¢

d’information analogique.

(Possibilité ensuite de piloter la Del par Ce mode est incompatible

exemple en PWM via une sortie analogique avec mBlock via la librairie

de linterface Arduino) Uno + Grove

:)T - Rapport Cvcliaue : 50% - Valeur sur 8 bits : 128 soit 2.5V

S S I o

0 L[ : Rapport Cvclique : 75% - Valeur sur 8 bits : 192 soit 3.75V

1 1 :

0 Rapport Cvcliaue : 100% - Valeur sur 8 bits : 255 soit 5V
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