Enseignement Pratique Interdisciplinaire
Science, Technologie et Société

Cet EPI pourra
étre présenté
lors de I'épreuve
orale du brevet

Francgais
Technologie
Mathématiques
Anglais

Arts Plastiques
Physiques
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EPI qui consiste a réaliser
un robot qui répond au
cahier des charges du
concours robotique.
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DESCRIPTION DU DU FLUX DES INFORMATIONS
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Information :

Information :

Information :

Information :

Type d’information : |:| Logique |:|Analogique
Type de S|gnal |:| Numeérique |:|Analog|que

Transport :

Information :

Type d’information : |:| Logique |:|Analogique

Type de Slgnal |:| Numérique |:|Analog|que

Transport :

Information :

Type d’information : |:| Logique |:|Analogique
Type de Slgnal |:| Numérique |:|Analog|que

Transport :

Information :

Type d’information : |:| Logique |:| Analogique

Information :

Type d’information : |:| Logique |:|Analogique

TECHNOLOGIE * —@— -@— -@- -@-

Type de Slgnal |:| Numeérique |:|Analog|que 8’ Type de Slgnal |:| Numeérique |:|Analog|que
Transport : Transport :
DESCRIPTION DU FONCTIONNEMENT DU ROBOT
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MATHEMATIQUES

: Description par algorigramme

SIMULATION DU FONCTIONNEMENT DU ROBOT
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PROGRAMMATION DU SYSTEME AUTOMATISE
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répéter indéfiniment
mettre a lire I'état logique de la broche @

BoutonPoussoir =[] ~alors
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répéter indéfiniment

envoyer sur la broche PWM~ @) la valeur
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