MISE EN FONCTIONNEMENT DU MBOT 2

AVEC LE LOGICIEL MBLOCK5

Le robot mBot?2 fonctionne avec :
» L’application en ligne mBlock5 ;
* Le logiciel mBlock5 installé sur un poste informatique Mac ou PC ;
* Une application sur tablette ou smartphone.

Se rentre sur la page de téléchargement
https://mblock.makeblock.com/en- wnl et
installer la version adéquate (Windows ou Mac)

mBlock PC version

Version: V5.3.5
Released: 2021.06.18

< Download for Windows ) < Download for Mac >

Win7 or Win10 (64-bit recommended) macOS 10,12+

Released log >> Previous version >>

& Installation de mBlock —

Fin de l'installation de mBlock
L’installation d’un driver sera éventuellement
nécessaire en fin d’'installation d’'mBlock5

mBlock a été installé sur votre ordinateur.

Cliquez sur Fermer pour quitter le programme d'installation.

Lancer mBlock.
§ DriverSetup(X64) — X

Device Driver Install / UnlInstall

Select INF ‘CH3|01SER.INF v

WCH.CN
|_ USB-SERIAL CH348
|__ 81/38/2019, 3.5.2019

INSTALL

UNINSTALL
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Indiquer la langue de votre choix a I'aide de
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L Dans l'onglet Appareil cliquer sur « ajouter »
SR pour utiliser la derniére version de CyberPi ‘
e-¢ dyell

Gl CyberPi est l'interface programmable qui permet de
Gesky piloter le mBot2
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https://mblock.makeblock.com/en-us/download/
https://mblock.makeblock.com/en-us/download/

Bibliothéque d'appareils

mBot Mega
Développeurs: mBlock

o
by

Codey
Développeurs: mBlock

Ajouter I'appareil CyberPi

W) 25

CyherPi ’
Développeurs: mBlock

XLight

Neuron
Développeurs: mBlock

Développeurs: mBlock

Connecter le mBot2 a

y .
l'ordinateur
II H o o USB Bluetooth X
ans
Appareils Objets Arriére plan
Lapparel?
° Commutateur de mode
CyberPi ajouter
Téléver'se@
Afficher tous les appareils disponibles
Cd
-

= Veuillez vous assurer que le cible USE est

Toujours dans l'onglet Appareils cliquer sur le
bouton Connecter. Une fenétre s’affiche, indiquer
le port USB utilisé par le mBot2 (présélectionné

par défaut) puis cliquer sur Connecter

correctement connecté a I'appareil.

= Veuillez vous assurer que |'appareil
connecté est allumé,

= Un seul appareil peut étre connecté 3 la
fois dans cette version. La connexion de

cet appareil entrainera la déconnexion du

précédent.
Appareils Objets Arriére plan
X N ) ‘ .
° Mises a jour du firmware de I'appareil X
CyberPi2 ajouter
Mise 3 jour du Firmware Appareil: Mise & jour du firmware ... X
P CyberPi
Configurer le nord
d'héte : . L s ..
Version du firmware: o La mise a jour est terminée. X
Firmware le plus récent(44
Veuillez ne pas fermdr |
e R N N -
C Annuler /l q ° La mise 3 jour du firmware est terminée!

Eventuellement, il sera nécessaire de

faire la mise a jour du Firmware

llez redémarrer
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Ajouter I'extension mBot2 afin d’avoir &2
O l'intégralité de la librairie des blocs spécifiques au mBot2. chassis
Cantrdle mBot2
‘ [ Bouton extension puis dans I'onglet : Extensions pour
. .t I’appareil ajouter &
erateul . . .
v r I’extension mBot2 via le bouton + Ajouter oot
O g o L . ) dextensi..
Variahles Les librairies Chassis mBot2 et Port d’extension se
® trouvent maintenant disponibles
Mes hloc: .
@ extension
> 3 /
extenyign, | f @ Z :
: < ) %, o Gestionnaire d'extensions &= Créer une nouvelle extension
" e oriaan™

extension mBot2
Par mBbck officiel

o688

Ajouter o
!

Extensions du lutin Extensions pour I'appareil

g9 www oED

Capteur Quad RGE (beta)
Parmebckoficiel @ (3 O

Smart Camera
ParmBbckoricel ) B 0

Capteur Ultrason 2
ParmBbckoffciel ) ([ 0

Capteur scientifique
ParmBbckoffciel D (3§ 0
Plus Un capteur tout-en-un qui
intégre plu
mesure scientifiques Plus

Vision par ordinateur

composants de

Ajouter

Ajouter Ajouter Ajouter Ajouter Ajouter

@ A titre d’information, il est possible de piloter le mBot2 de 2 fagons :

En direct

<

-

>
Téléx.-'erser

& Connecter

En direct, le programme s’exécute
sur I'ordinateur en temps réel et est
transmis via le cable USB au mBot2.
Dans ce cas le mBot2 doit
obligatoirement étre branché a
I'ordinateur.

Idéal pour des tests successifs.

Téléverser

=L+ 20

En direct

[1) Télécharger

YR
( &2 Déconnecter )
\ )

Téléverser

& Connecter

Le mode Téléverser permet
d’enregistrer le programme
directement dans le mBot2 qui
devient donc autonome.

Suite au téléchargement du
programme, le cable USB est inutile.
Idéal pour tester le programme sur
le mBot2 sur un circuit sans
contrainte de cable.
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