COMMENT ADAPTER LE
FONCTIONNEMENT DU ROBOT ¢

/—‘ Démarrer lorsque |'utilisateur le souhaite ’

Tourner a drolte

Cahier des charges }*—i Etre autonome pour suivre la ligne } | Tourner 3 gauche

Solt sur la ligne perpendiculaire

‘i Etre autonome pour s'arréter a la fin H solt sur la butée

Evénements Actions Détection Détection
ligne a ligne a
On/ Off ? Avancer gauche droite
Détection ligne a droite ? Tourner a droite de 10°
Détection ligne a gauche ? Tourner a gauche de 10°
Détection fin du circuit ? S’arréter
on / Off Ligne a Ligr.1e a Tourne‘r a : Avance.r tout T(?urner a : Détection
gauche ? droite ? gauche a 10 droit droite de 10 - de la fin
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