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Comment adapter le 
fonctionnement du robot ?

Evènements Actions

On / Off ? Avancer

Détection ligne à droite ? Tourner à droite de 10°

Détection ligne à gauche ? Tourner à gauche de 10°

Détection fin du circuit ? S’arrêter

Détection 
ligne à 
droite

Détection 
ligne à 
gauche

Détection 
de la fin 
du circuit

On / Off
Ligne à 

gauche ?
Ligne à 
droite ?

Tourner à 
gauche à 10°

Avancer tout 
droit

Tourner à 
droite de 10°
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